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	项目名称
	多自由度焊接机械臂仿真分析

	项目来源
	自选题目
	来源项目类别
	

	一、指导教师情况

	指导教师
	姓名
	研究方向
	联系方式

	
	王英杰
	铁路线路运维
	ceyjwang@bjtu.edu.cn

	二、项目简介

	（简要介绍项目概况、项目的科研价值或应用价值等，不超过300字）

当前大多采用电弧焊补技术修复钢轨，国外已实现了全自动机械人工厂采用自动化焊补设备用于钢轨修复作用。当前我国尚未实现全自动钢轨修复焊补，基于以上需求提出使用工业机械臂修复损伤钢轨的设计方案。设计适用于自动化加工厂的多自由度钢轨焊接机械臂，采用MWORKS国产软件建立仿真模型，验证机械臂正、逆运动学求解的正确性。采用软件对钢轨修复进行仿真，保证所设计机械臂能够按照设定轨迹运动。

	三、申报学生要求

	（指导教师对申报学生专业、年级等方面的要求）

需要学生有一定创新思路，喜欢软件建模仿真。
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